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HALTER LOADASSISTANT JE
JEDNODUSE A RYCHLE SERIDITELNY
- PRIPRAVENY K PROVOZU A MUZE
BYT PRIPOJEN K JAKEMUKOLIV CNC
0BRABECIMU STROJI.

HALTER LoadAssistant




ZVYSTE SVOJE ZISKY
S HALTER LOADASSISTANT

Trh pro podnikani v kovoobrabécim primyslu se v poslednich
letech zasadné zmeénil. Odbératelé vyrazné zvysili své pozadavky.
Vyzaduji konkurenceschopné ceny a soucasné mensi série a kratsi
dodaci Intty. Zaroven je treba se vyporadat s rostoucimi naklady na
pracovni silu a s nedostatkem CNC operatort. Kvalifikovani
zakladani polotovard u neustéle se opakujicich zakazek. Vybér
vhodné automatizace od Halteru vdm pomuze prekonat tyto
problémy. Nabizime Sirokou skdlu HALTER LoadAssistanty, které
podstatné zvysuji vyrobni kapacitu vaseho CNC stroje. 95% nasich
zdkaznik( dosdhne navratnosti investice za méné nez 18 mesicu.



Malé a stredni velikosti vyrobnich davek vyzaduiji
systém s kratkymi casy presefizeni a rychlymi
manipulacnimi procesy. HALTER CNC Automation
vyvinul HALTER LoadAssistanty prave pro tyto Ucely
po mnohaletych zkusenostech ve strojirenstvi a
automatizaci vyroby. Skéla typt zahrnuje Universal
“vSe v jednom” zarizeni (pro soustruzeni a frézovani), ve
verzi TurnStacker a MillStacker a dale typy Compact,
Premium a Big. K dispozici jsou s robotickym ramenem
o nosnosti 12 kg, 20 kg, 35 kg nebo 70 kg.

JEDNODUCHY AUTOMATIZACNI

SYSTEM S RYCHLYM
PRESERIZENIM

HALTER LoadAssistant

Jde o inteligentni a promysleny systém a déla presné
to, k ¢emu byl vyvinut: obsluhuje CNC strojni obrabént
malych a stredné velkych sérii. Systém je sefizen velmi
rychle pricemz nepotrebujete znat zadné informace o
robotech.

Chteéli byste okamzité zvysit své zisky, jak se to jiz
podafilo mnohym jinym spole¢nostem ve vice nez 25
zemich po celém svéteé? Cheete investovat do systému,
ktery zajisti roky bezproblémové prace vasich CNC
strojl i pri malych seriich? Pak vyberte HALTER
LoadAssistant a spojte se s nami jesté dnes!

Volejte : +420 325 551440 nebo odeslete e-mail :

lysa@misan.cz



KOVOOBRABECI SPOLECNOSTI,
KTERE INVESTUJI DO HALTER
LOADASSISTANT, OKAMZITE REGI-
STRUJI NARDST ZISKU A ZVYSEN
FLEXIBILITY VYROBY, A TO | PRI
VYROBE V MALYCH A STREDNICH
SERIICH.



HALTER Technology Center USA .

800-314-8261

129 Fox Street SE, Suite 20
Cascade, lowa 52033

USA
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HALTER CNC AUTOMATION B.V.
+31 (0)88 015 74 00
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3871 KM Hoevelaken
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HALTER Technology Center UK -
+44 7398 901054

Enterprise Way
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Evesham WR11 1GS
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+31 (0)88 015 74 00
Gewerbering 5
47661 Issum
Germany

+31 (0)88 015 74 00

Bernhauser Str. 36

73765 Neuhausen auf den Fildern
Germany

+49 37462 68010
Auerbacher Strasse 13d
08328 Stitzengrin
'Germany

+39 331 770 1178

Via Circonvallazione, 51
25028 Verolanuova (BS)
Italy

HALTER JE ZASTOUPEN
VE 25 STATECH
SVETA - PRIMO, NEBO
PROSTREDNICTVIM
DEALERU






Spoleénost HALTER CNC Automation vyvinula HALTER LoadAssistant na zékladé vice PRO JAKYKOLIV CNC OBRABECI

nez 25ti letych zkugenosti v kovoobrabécim pramyslu. STROJ
- PRO VASE STAVAJICI CNC STROJE

- PRONEJRUZNEJSi OBROBKY

Poslanim HALTER CNC Automation je Neustale pracujeme na vyvoji, vyrobeg, A er o 28 el g
S e eustale practisme na Vyvell, \YRRHSA\ ) « RESENT JAK ZVYSIT VAS] VYROBN

pomoci spole¢nostem zabyvajicim se distribuci a servisu nasich produktt. To ma KAPACITU

ki brabénim dosahovat rychleji tarosti ty jalistC lupraci . ,

OVVOV(,) ra. en:m 0,58, ova ryc/ gji na starosti ym speC|a/|s.u ve spo upram . SERIZENI V 5T MINUTACH

vyssich zisk(l dodanim vhodného s vysoce kvalifikovanymi dodavateli a

ZKUSENOSTI S ROBOTIZACI NEJSOU
TREBA
KOMPLETNi “PLUG AND PLAY" RESENI
SNADNE PRESUNUTI K JINEMU STROJ
VYBER ROBOTU S NOSNOSTI 12, 20, 35
NEBO 70 KG

automatizac¢niho systému, i kdyz vyrabéji v distributory. Z&kaznici se tak mohou
malych sériich od 10 - 1000 kusu. spolehnout na nasi Spickovou, robustni a
spolehlivou automatizaci.




NEJSNAZSI CESTA

AUTOMATIZACE
VASICH CNC STROJU

Stovky HALTER LoadAssistantl pracuji v 25 zemich
po celém svété a slouZi pIné spokojenym zakaznikiim.
Diky osvédcené, vysoce kvalitni technologii a s
podporou nasich konzultantt je Vas vyrobni proces
déle automatizovan a optimalizovén, takze navratnosti
investice je v 95 % dosahovano do 18 mésicu.

HALTER LoadAssistant



1. HALTER SmartControl
« Nejsou vyzadovany zadné

zkusenosti s robotikou

Sefizeni pripraveno ve 12 krocich

Velmi flexibilnf: snadno Ize

pridavat nové funkce

Sefizeni trva méné nez 5 minut

2. Rotacni systém zakladace

UNIVERSAL:

« Pro soustruhy a/nebo frézky

o Rastrové desky jsou vyskové
nastavitelné dle obrobk

e Béhem prace robota Ize provadét
nové serizeni

MILLSTACKER:

« Stohovaci stanice frézovanych
obrobki

« Vysoké kapacita na malé plose,
pro nizsi obrobky

o Otéaceci stanice obrobku pro

oboustranné obrabéni

TURNSTACKER:

&

Stohovaci stanice pro sous-
truzené obrobky

Vysoké kapacita na malé plose,
pro nizsi obrobky

Otéaceci stanice obrobku pro

oboustranné obrabéni

. Snadné premisténi a

pripo-jeni na jiny CNC stroj

Premisténi paletovym vozikem
Snadné polohovani
samostredicimi kotvami
Automatickd identifikace CNC

stroje

. Bezpecny a pristupny

CNC stroj zGstava za vsech
okolnosti pristupny operatorovi,
bezpecnostni klec neni treba
Vybaven bezpecnostnim skenerem
pro zpomalenf a zastaveni robota
Bezpecnost operatora je zajisténa

za vSech okolnosti

5. Rameno robota Fanuc se 6 8. Vysoce kvalitni primyslové

osami komponenty a spolehliva
¢ Maximalni nosnost ramene robota: technologie
12 kg, 20 kg, 35 kg nebo 70 kg e Tuha konstrukce
e Vhodné pro primyslové prostredi e Pouze prliimyslové komponenty
o Stabilni, presné a trvanlivé nejvyssi tridy

o Standardni a kompletni systém
plug-and-play
6. Optimalni uchopovaci systém

Univerzalni 2 celistové nebo

3-celistové chapadlo

* Rychle nastavitelna chapadla

e Vestavéné bezpecnostni senzory
pro rozevieni / sevreni

e Systém vzduchového cisténi

svéraku nebo sklicidla

1. Sefizeni na dalSi davku
béhem.Cinnosti robota
Pouzitim rotac¢niho zasobniku, Ize
nakladat

i vykladat dily zezadu za provozu

11



LHALTER MA VICE NEZ 25t LETE

ZKUSENOSTI A NASE UZKE
VZTAHY S KONCOVYMI UZIVATELI
NAS INSPIROVALY SI OVERIT, ZE

AUTOMATIZACE SE VZDY VYPLATI!"

HALTER LoadAssistant

KOMPAKTNI
UCELENY SYSTEM

e Neni tfeba Zadnych dodate¢nych komponent, Zddné ploty ani propojovaci kabely
e Polotovary se zakladaji zezadu do rota¢niho zasobniku
e Minimalni zastavéna podlahova plocha

Vas HALTER LoadAssistant prestéhujete snadno pomoci paletového voziku.
Samostredici kotvy zarucuji vzdy pevnou, vychozi referencni polohu. Mlzete

rovnez pouzit jeden systém pro vice stroj
strojem a robotem se nastavi jedenkrat a HALTER SmartControl uchovava

(az do poctu 4). Rozhrani mezi

vsechna relevantni data stroje a mize okamzité zacit pracovat.
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" _
CHYTRE RIZENI HALTER
SMARTCONTROL




INTUITIVNI PROGRAMOVANI VE 12TI KROCICH
VYCHAZEJICI Z INTERAKTIVNi GRAFIKY

HALTER SmartControl je intuitivni
software, takze obsluha nepotrebuje
7adné znalosti

programovani robota.

Vsechny pozice zasobniku a
vSechny potrebné proménné byly
predprogramovany do HALTER
LoadAssistant prostfednictvim
rastrové desky (pro typ Universal)
nebo stohovaciho systému (pro
MillStacker a TurnStacker). To
znamend, ze operator potrebuje
pouze zadat Udaje o obrobku (napr.

primér a vysku) a rameno robota na
zékladé téchto Udajl zna presnou
polohu obrobku.

Data CNC stroje (jako je pozice
svéraku nebo sklic¢idla) jsou nastavena
tak, aby HALTER LoadAssistant mohl
okamzité spustit automatické
nakladani stroje. Diky HALTER
SmartControl se minimalizujf
sefizovaci doby a HALTER
LoadAssistant Ize pouZzit i pro mensi{
davky.

HALTER SMARTCONTROL JE VYBAVEN
SOFTWARE, KTERY VAS PRESNE
INFORMUJE 0 PRODUKTIVITE HALTERU

A SOUCASNE |1 0 VYUZITI VASEHO CNC
STROJE. POSKYTNE VAM PRAKTICKE
INFORMACE 0 AKTUALNI URQVNI
VYUZITI STROJE.




HALTER LoadAssistant

STANDARDNI NAKLADACI CYKLY MOHOU BYT
FLEXIBILNE ROZSIRENY DALSIMI FUNKCEMI

HALTER LoadAssistant pracuje s fadou
standardnich nakladacich cykl, vybér se
provadi jedinym kliknutim.

Neni tfeba programovat nic dalsiho, nebot
rameno robota mé pfi instalaci naucenu
polohu svérdku nebo sklicidla.

Napriklad ma standardni cykly pro
nakladani a vykladani CNC strojd s jednim
nebo dvéma vreteny, pro soustruznicka
vicelcelovéa centra nebo pro vykladant z
vedlejsiho vietena v kombinaci s podavacem
tyci.

Navic obrobek mlze byt zalozen do
mérici stanice, popisovaciho zarizent,

do vyrobni linky nebo na paletu. Tim se
zachovava vyhoda kratkého preserizeni
standardnimi cykly a zaroven se nabizi
moznost vyssi flexibility v pripadé potreby
nadstandardnich tkond.




Standardni funkce HALTER SmartControl:

Polohovani obrobku do sveraku stroje
pomoci soft tlacitek

Funkce obraceni obrobku pro oboustranné
obrabéni

Prehméatnuti obrobku pro presné polohovani
Funkce vykladani v kombinaci s podavacem
tyci

Vnitfni a vnejsi uchopent

Nakladani obrobku do sklicidla s pritlakem
nebo bez

Nastaveni vzdalenosti ofuku vzduchem
Prace s orientaci vietena CNC stroje
Excentrické nakladani a vykladani

Tlacitko pro nastaveni polohy

parkovani robota

HALTER SmartControl umoznuje nasledujici
volitelné funkce:

o Vykladani obrobkl na paletu

o Vykladani obrobku do externi pevné polohy,

napf. na pasovy dopravnik
o Vykladani zbytkového materialu ‘
e Odebrani obrobku z revolverové hlavy

o Cisténi obrobku mimo CNC stroj
e Polohovani obrobku na méfici stanici NAS HELPDESK JE PRISTUP-
e QOdstranéni neshodnych obrobkd NY VSEM UZIVATEL(M

e Boc¢ni uchopeni obrobku HALTER LOADASSISTANT
o QOrientace obrobku ve sklicidle CNC stroje
e Dalsi zakaznické funkce




INSTALACE A PROVOZNI POKYNY

HALTER LoadAssistant je dodavan na kli¢. Je
dllezité védét, ze Vas stroj nemusi byt vybaven
takzvanym ‘rozhranim pro robota’ od vyrobce.

Nasi certifikovanf technici propoji vas CNC stroj a
HALTER LoadAssistant prostrednictvim PLC.
Standardizovany protokol HALTER rozhrani
predstavuje vyznamnou Usporu nakladd pri
instalaci.

Vas CNC stroj musi byt vybaven automatickym
oteviranim dveri, aby mohl pracovat spolecné s
HALTER LoadAssistant.

HALTER LoadAssistant

V pripadé, Ze vas stroj nema automatické
otevirani dveri, mtzeme vam nainstalovat
servo-ovladané otvirani, které mize obsluha
vyuzit i pfi ru¢nim zakladani. Zaskoleni obsluhy
nasleduje ihned po instalaci.

Nasi technici zajisti, aby vas operator byl po
zaskoleni schopen samostatné pracovat s
HALTER LoadAssistant. Nasi konzultanti vam po
instalaci budou i nadale poskytovat rady pro
dosazeni optimélni ndvratnosti s HALTERem.



Mezindrodni sit certifikovanych servisnich
partnerd HALTER CNC Automation zarucuje
vysoce kvalitni sluzby pro kazdy dodany
systém. Prostrednictvim skoleni a kazdorocni
certifikace naSich servisnich partnert
udrZzujeme nase sluzby na vysoké Urovni, coz
vam umozni systém provozovat spolehlivé po
mnoho let.

o Kratké dodaci Ihity z vyrobniho zdvodu v
Némecku

e Dodéavka a uvedeni do provozu na kli¢

o Profesiondlni servis certifikovanymi
techniky Halter

o Aplika¢ni poradenstvi a konzultace




HALTER LoadAssistant

KOMPLETNI RESENI
PRO VAS OBROBEK

Tym aplika¢niho inZzenyrstvi spole¢nosti Halter Vam m(iZe navrhnout rastrové
desky a specialni chapadla pro vase obrobky.

Napriklad, pokud chcete automatizovat nakladani odlitk( nebo jinych
obrobkd, které vyzaduji zvlastni manipulaci. Vsechna tato vlastni reseni Ize
implementovat do uzivatelsky privétivého HALTER SmartControl. Flexibilita
nabizenych reseni zajistuje, ze mlzZete automatizovat jeste Sirsi spektrum
obrobkd.
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HALTER LoadAssistant

Model

Tuhéd konstrukce

Rotacni zasobnik materialu
Bezpecnostni hrazeni
Premistitelny

3-bodové samo-stredici kotvy

Fanuc 6-osy robot

Ukapova vanicka pro chladici emulzy
Preuchopovaci stanice

Otéaceci stanice obrobku pro oboustranné
obrabéni

Indikacni majak

Standardni rozhrani mezi robotem a strojem

HALTER SmartControl

Intuitivni programovani ve 12ti krocich
Dotykové obrazovka

Moznost volby jazyka

Zadavani hodnot v mm nebo palcich

Analyza a vizualizace vyuziti stroje
Automatické ukladani vytvorenych programt
Max. pocet pripojitelnych strojd

v
v
v
paletovym
vozikem
v
12 kg
v
v

Opce
Opce

v
12 palct
v

IR YR NEN

HALTER SmartControl standardni funkce

Polohovani obrobku do svéraku stroje pomoci soft

tlacitek

Funkce obraceni obrobku pro oboustranné
obrabént

Prehmatnuti obrobku pro presné polohovani
Funkce vykladani v kombinaci s podavacem tyci
Vnitfni a vnéjsi uchopenf

Nakladani obrobku do skli¢idla s pfitlakem nebo
bez pritlaku

Nastaveni vzdalenosti ofuku vzduchem

Prace s orientaci vietena CNC stroje

Excentrické nakladani a vykladani

Tlacitko pro nastaveni polohy parkovani robota

<

LSENENEN

LSESNESNENSES

HALTER SmartControl umoziiuje nasledujici volitelné funkce

Vykladani obrobkl na paletu

Vykladani obrobku do externi pevné polohy, napf.

na pasovy dopravnik

Vykladani zbytkového materialu
Odebrani obrobku z revolverové hlavy
Cisténi obrobku mimo CNC stroj
Polohovani obrobku na méfici stanici
Odstranéni neshodnych obrobkd

Boc¢ni uchopeni obrobku

Orientace obrobku ve sklicidle CNC stroje
Dalsi zdkaznické funkce

Opce

Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce

Na vyzadani



Uchopovaci systém

2-cCelistové chapadlo pro prizmatické dilce
3-Celistové chapadlo pro rotacni dilce
2-Celistové chapadlo pro stihlé hiidele
Nezavisla chapadla pro polotovary a obrobky
Vzduchova ofukovaci tryska

Vestavéné bezpecnostni senzory pro rozevieni / sevieni
Systém rychlé vymény chapadel

Rychle nastavitelné celisti chapadel

Celisti na miru

Cidlo na robotu sleduje pokles tlaku vzduchu

Bezpecnost

Monitorovani pracovniho prostoru robota

Zdvojena kontrola bezpec¢nosti pomoci Fanuc DCS a IR snimace Sick
Dvefe zasobniku materidlu s bezpecnostnimi spinaci
Bezpecnostni hrazeni v prostoru mezi CNC strojem a zasobnikem
Automatické otevirani dveri CNC stroje s bezpecnostnim servopohonem

Uzavreny bezpecnostni obvod

Napajeni

El. Napéti

Spickovy odbér

Tlak stlaceného vzduchu

Rozméry

Délka

Sitka

Vyska

Celkova hmotnost

Opce
Opce
Opce

Opce

Opce

Opce

400V
16 A
6 bar

1250 mm
1250 mm

2220 mm
800 kg

Parametry

Prameér dilu (min-max)

Nejmen3i rozmér dilu D x $

Nejvétsi rozmér dilu D x S

Maximalni vyska dilu

Maximalni zatizeni zapésti robota

Maximalni celkové zatizeni otocného zasobniku
Max. pocet dilti na desce s rastrem 10-35mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-55mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-85mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-115mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-135mm

Rastrové desky na miru

Parametry pro dlouhé hiidele/tyce

Pramér dilu (min-max)

Nejmensi rozmér dilu D x S

Nejvétsi rozmér dilu D x $

Maximalni vyska dilu

Maximalni hmotnost dilu (pro soustruzeni)
Maximalni hmotnost dilu (pro frézovani)
Maximalni zatizeni zapésti robota

Maximalni celkové zatizeni otocného zasobniku
Max. pocet dilt na desce s rastrem 10-35mm

Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-55mm

10 mm - 135 mm
10 mm x 10 mm
135 mm x 135 mm
150 mm
12 kg
500 kg
166
92
44
32
18
Opce

10 mm - 40 mm
10 mm x 10 mm
40 mm x 40 mm
250 mm
5kg
5kg
12 kg
500 kg
166
92
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HALTER LoadAssistant

Model

Tuhé konstrukce

Rotacni zasobnik materialu
Bezpecnostni hrazeni
Premistitelny

3-bodové samo-stredici kotvy

Fanuc 6-osy robot

Ukapova vanicka pro chladici emulzy
Preuchopovaci stanice

Otaceci stanice obrobku pro oboustranné
obrabéni

Indikacni majak

Standardni rozhrani mezi robotem a strojem

HALTER SmartControl

Intuitivni programovani ve 12ti krocich
Dotykové obrazovka

Moznost volby jazyka

Zadavani hodnot v mm nebo palcich

Analyza a vizualizace vyuziti stroje

Automatické ukladani vytvorenych programt

Max. pocet pripojitelnych strojd

paletovym
vozikem

20 kg / 35 kg

Opce
Opce

15 palct

HALTER SmartControl standardni funkce
Polohovani obrobku do svéraku stroje pomoci soft
tlacitek

Funkce obraceni obrobku pro oboustranné
obrabént

Prehmatnuti obrobku pro presné polohovani
Funkce vykladani v kombinaci s podavacem tyci
Vnitfni a vnéjsi uchopenf

Nakladani obrobku do skli¢idla s pfitlakem nebo
bez pritlaku

Nastaveni vzdalenosti ofuku vzduchem

Prace s orientaci vietena CNC stroje

Excentrické nakladani a vykladani

Tlacitko pro nastaveni polohy parkovéni robota

HALTER SmartControl umoziiuje nasledujici volitelné funkce

Vykladani obrobkd na paletu Opce
Vykladani obrobku do externi pevné polohy, napf.

na pasovy dopravnik Opce
Vykladani zbytkového materialu Opce
Odebrani obrobku z revolverové hlavy Opce
Cisténi obrobku mimo CNC stroj Opce
Polohovani obrobku na méfici stanici Opce
QOdstranéni neshodnych obrobku Opce
Boc¢ni uchopeni obrobku Opce
Orientace obrobku ve sklicidle CNC stroje Opce
Dalsi zdkaznické funkce Na vyzadani



Uchopovaci systém

2-cCelistové chapadlo pro prizmatické dilce
3-Celistové chapadlo pro rotacni dilce
2-celistové chapadlo pro stihlé hfidele
Nezavisla chapadla pro polotovary a obrobky
Vzduchova ofukovaci tryska

Vestavéné bezpecnostni senzory pro rozevieni / sevieni
Systém rychlé vymény chapadel

Rychle nastavitelné celisti chapadel

Celisti na miru

Cidlo na robotu sleduje pokles tlaku vzduchu

Bezpecnost

Monitorovani pracovniho prostoru robota

Zdvojena kontrola bezpec¢nosti pomoci Fanuc DCS a IR snimace Sick
Dvefe zasobniku materidlu s bezpecnostnimi spinaci
Bezpecnostni hrazeni v prostoru mezi CNC strojem a zasobnikem
Automatické otevirani dveri CNC stroje s bezpecnostnim servopohonem

Uzavreny bezpecnostni obvod

Napajeni

El. Napéti

Spickovy odbér

Tlak stlaceného vzduchu

Rozméry

Délka

Sitka

Vyska

Celkova hmotnost

Opce
Opce
Opce

Opce

Opce

Opce

400V
16 A
6 bar

1750 mm

1434 mm

2220 mm
1110 kg / 1120 kg

Parametry

Prameér dilu (min-max)

Nejmen3i rozmér dilu D x $

Nejvétsi rozmér dilu D x S

Maximalni vyska dilu

Maximalni zatizeni zapésti robota

Maximalni celkové zatizeni otocného zasobniku
Max. pocet dilti na desce s rastrem 10-35mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-55mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-85mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-115mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-135mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-175mm
Max. pocet dilt na desce s rastrem 23-195mm
Max. pocet dilt na desce s rastrem 23-230mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-270mm

Rastrové desky na miru

Parametry pro dlouhé hiidele/tyce

Prameér dilu (min-max)

Nejmensi rozmér dilu D x $

Nejvétsi rozmér dilu D x S

Maximalni vyska dilu

Maximalni hmotnost dilu (pro soustruzenti)
Maximalni hmotnost dilu (pro frézovani)
Maximalni zatizeni zapésti robota

Maximalni celkové zatizenf otocného zasobniku
Max. pocet dilt na desce s rastrem 10-35mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-55mm

Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-85mm

10 mm - 270 mm
10 mm x 10 mm
270 mm x 270 mm
250 mm
20 kg /35kg
500 kg / 750 kg
176
136
68
40
24
18
14
10
6
Opce

- /10 mm - 40 mm
-/ 10 mm x 10 mm
- /40 mm x40 mm
- /450 mm
-/8kg
-/8kg
- /35kg
- /750kg
- /160
-/ 130
-/ 64
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UNIVERSAL
BIG 35/70

HALTER LoadAssistant

Model

Tuhé konstrukce

Rotacni zasobnik materialu
Bezpecnostni hrazeni
Premistitelny

3-bodové samo-stredici kotvy

Fanuc 6-osy robot

Ukapova vanicka pro chladici emulzy
Preuchopovaci stanice

Otéaceci stanice obrobku pro oboustranné
obrabéni

Indikac¢ni majak

Standardni rozhrani mezi robotem a strojem

HALTER SmartControl

Intuitivni programovani ve 12ti krocich
Dotykova obrazovka

Moznost volby jazyka

Zadavani hodnot v mm nebo palcich

Analyza a vizualizace vyuZiti stroje

Automatické ukladani vytvorenych programt

Max. pocet pripojitelnych strojd

vysokozdviznym
vozikem (5t),

jerabem

35kg/ 70 kg

Opce
Opce

21 palct

HALTER SmartControl standardni funkce
Polohovani obrobku do svéraku stroje pomoci soft
tlacitek

Funkce obraceni obrobku pro oboustranné
obrabént

Prehmatnuti obrobku pro presné polohovani
Funkce vykladani v kombinaci s podavacem tyci
Vnitfni a vnéjsi uchopenf

Nakladani obrobku do skli¢idla s pfitlakem nebo
bez pritlaku

Nastaveni vzdalenosti ofuku vzduchem

Prace s orientaci vietena CNC stroje

Excentrické nakladani a vykladani

Tlacitko pro nastaveni polohy parkovéni robota

HALTER SmartControl umoziiuje nasledujici volitelné funkce

Vykladani obrobkd na paletu Opce
Vykladani obrobku do externi pevné polohy, napf.

na pasovy dopravnik Opce
Vykladani zbytkového materialu Opce
Odebrani obrobku z revolverové hlavy Opce
Cisténi obrobku mimo CNC stroj Opce
Polohovani obrobku na méfici stanici Opce
QOdstranéni neshodnych obrobku Opce
Boc¢ni uchopeni obrobku Opce
Orientace obrobku ve sklicidle CNC stroje Opce
Dalsi zdkaznické funkce Na vyzadani



Uchopovaci systém

2-cCelistové chapadlo pro prizmatické dilce
3-Celistové chapadlo pro rotacni dilce
2-celistové chapadlo pro stihlé hfidele
Nezavisla chapadla pro polotovary a obrobky
Vzduchova ofukovaci tryska

Vestavéné bezpecnostni senzory pro rozevieni / sevieni
Systém rychlé vymény chapadel

Rychle nastavitelné celisti chapadel

Celisti na miru

Cidlo na robotu sleduje pokles tlaku vzduchu

Bezpecnost
Monitorovani pracovniho prostoru robota

Zdvojena kontrola bezpec¢nosti pomoci Fanuc DCS a IR snimace Sick

Dvefe zasobniku materidlu s bezpecnostnimi spinaci

Automatické otevirani dveri CNC stroje s bezpecnostnim servopohonem

Uzavfeny bezpecnostni obvod

Napajeni

El. Napéti

Spickovy odbér

Tlak stlaceného vzduchu

Rozméry

Délka

Sitka

Vyska

Celkova hmotnost

Opce
Opce
Opce

Opce

Opce

Opce

400V
16A/32A

6 bar

2800 mm

2250 mm

2220 mm
2490 kg / 2800 kg

Parametry

Prameér dilu (min-max)

Nejmen3i rozmér dilu D x $

Nejvétsi rozmér dilu D x S

Maximalni vyska dilu

Maximalni zatizeni zapésti robota

Maximalni celkové zatizeni otocného zasobniku
Max. pocet dilti na desce s rastrem 10-35mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-55mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-85mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-115mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-135mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-175mm
Max. pocet dilt na desce s rastrem 23-195mm
Max. pocet dilt na desce s rastrem 23-230mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-270mm
Max. pocet dilti na desce s rastrem 23-300mm

Rastrové desky na miru

Parametry pro dlouhé hfidele/tyce

Pramér dilu (min-max)

Nejmensi rozmér dilu D x $

Nejvétsi rozmér dilu D x $

Maximalni vyska dilu

Maximalni hmotnost dilu (pro soustruzenti)
Maximalni hmotnost dilu (pro frézovani)
Maximalni zatizeni zapésti robota

Maximalni celkové zatizeni otocného zasobniku
Max. pocet dilti na desce s rastrem 10-35mm
Max. pocet dilé na desce s rastrem 23-55mm

Max. pocet dilt na desce s rastrem 23-85mm

10 mm - 300 mm
10 mm x 10 mm
300 mm x 300 mm
300 mm
35kg /70 kg
3000 kg
320
220
120
82
44
28
24
10
6
6
Opce

10-40 mm / 10-80 mm
10 mm x 10 mm
40x40 mm / 80x80 mm
450 mm / 600 mm
8kg/30kg
8kg/23kg
35kg/70kg
3000 kg
320
220
120
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TURNSTACKER
COMPACT 12

K DODANi 0D
ROKU 2020.
OBJEDNAVEJTE
JIZ NYNi.

it

HALTER LoadAssistant

Model

Tuhéd konstrukce

Rotacni zasobnik materialu
Bezpecnostni hrazeni
Premistitelny

3-bodové samo-stredici kotvy

Fanuc 6-osy robot

Ukapova vanicka pro chladici emulzy
Otéaceci stanice obrobku pro oboustranné
obrabéni

Indikacni majak

Standardni rozhrani mezi robotem a strojem

HALTER SmartControl

Intuitivni programovani ve 12ti krocich
Dotykova obrazovka

Moznost volby jazyka

Zadavani hodnot v mm nebo palcich

Analyza a vizualizace vyuziti stroje
Automatické ukladani vytvorenych programu

Max. pocet pripojitelnych stroju

v
v
v
paletovym
vozikem
v
12 kg
v

Opce
Opce

v
12 palct
v

LRI

HALTER SmartControl standardni funkce
Funkce obraceni obrobku pro oboustranné
obrabéni

Funkce vykladani v kombinaci s podavacem tyci
Vnitfni a vnéjsi uchopent

Nakladani obrobku do skli¢idla s pfitlakem nebo
bez pritlaku

Nastaveni vzdalenosti ofuku vzduchem

Prace s orientaci vietena CNC stroje

Excentrické nakladani a vykladani

Tlacitko pro nastavenf polohy parkovéni robota

Q<

LSESNESNENSES

HALTER SmartControl umoziiuje nasledujici volitelné funkce

Vykladani obrobkl na paletu

Vykladani obrobku do externi pevné polohy, napf.

na pasovy dopravnik

Vykladani zbytkového materialu
QOdebrani obrobku z revolverové hlavy
Cisténi obrobku mimo CNC stroj
Polohovani obrobku na méfici stanici
Odstranéni neshodnych obrobkd

Boc¢ni uchopeni obrobku

Orientace obrobku ve sklicidle CNC stroje
Dalsi zdkaznicke funkce

Opce

Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Na vyzadani



Uchopovaci systém

3-celistové chapadlo pro rotacni dilce

Nezéavisla chapadla pro polotovary a obrobky

Vzduchova ofukovaci tryska

Vestavéné bezpecnostni senzory pro rozevreni / sevienf
Rychle nastavitelné celisti chapadel

Celisti na miru

Cidlo na robotu sleduje pokles tlaku vzduchu

Bezpecnost

Monitorovani pracovniho prostoru robota

Zdvojena kontrola bezpecnosti pomoci Fanuc DCS a IR snimace Sick
Dvefe zasobniku materialu s bezpecnostnimi spinaci
Bezpecnostni hrazeni v prostoru mezi CNC strojem a zasobnikem
Automatické otevirani dveri CNC stroje s bezpecnostnim servopohonem

Uzavreny bezpecnostni obvod

Napajeni

El. Napéti

Spickovy odbér

Tlak stlaceného vzduchu

Rozméry

Délka

Sitka

Vyska

Celkova hmotnost

Parametry

v Prameér dilu (min-max)
v Maximalnf vyska dilu
v Maximalni zatizeni zapésti robota
v Maximalni celkové zatizenf otocného zasobniku
v Maximalni stohovaci vyska
Opce Pocet stohovacich stanic (1 prazdna)
v Maximalni zatizeni jedné stanice
Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 10mm
Maximalni pocet dilt pfi vysce dilu 20mm
v Maximalni pocet dilG pri vysce dilu 50mm
v Maximalni pocet dili pfi vysce dilu 70mm
v Maximalni pocet dil(i pfi vysce dilu 85mm
v Maximalni pocet dilt pfi vysce dilu 110mm
Opce Maximéalni pocet dilt pfi vysce dilu 150mm
v
400V
16 A
6 bar
1250 mm
1250 mm
2220 mm
950 kg

25 mm - 135 mm

175 mm
12 kg
775kg
350 mm
12
70 kg
385
187
77
55
44
33
22
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TURNSTACKER
PREMIUM
20/35

HALTER LoadAssistant

Model

Tuhé konstrukce

Rotacni zasobnik materialu
Bezpecnostni hrazeni
Premistitelny

3-bodové samo-stredici kotvy

Fanuc 6-osy robot

Ukapova vanicka pro chladici emulzy
Otéaceci stanice obrobku pro oboustranné
obrabénti

Indikacni majak

Standardni rozhrani mezi robotem a strojem

HALTER SmartControl

Intuitivni programovani ve 12ti krocich
Dotykova obrazovka

Moznost volby jazyka

Zadavani hodnot v mm nebo palcich

Analyza a vizualizace vyuziti stroje
Automatické ukladani vytvorenych programt

Max. pocet pripojitelnych stroju

v
v
v
paletovym
vozikem
v
20 kg / 35kg
v

Opce
Opce

v
15 palct
v

LRI

HALTER SmartControl standardni funkce
Funkce obraceni obrobku pro oboustranné
obrabéni

Funkce vykladani v kombinaci s podavacem tyci
Vnitfni a vnéjsi uchopent

Nakladani obrobku do skli¢idla s pfitlakem nebo
bez pritlaku

Nastaveni vzdalenosti ofuku vzduchem

Prace s orientaci vietena CNC stroje

Excentrické nakladani a vykladani

Tlacitko pro nastavenf polohy parkovéni robota

Q<

LSESNESNENSES

HALTER SmartControl umoziiuje nasledujici volitelné funkce

Vykladani obrobk( na paletu

Vykladani obrobku do externi pevné polohy, napf.

na pasovy dopravnik

Vykladani zbytkového materialu
QOdebrani obrobku z revolverové hlavy
Cisténi obrobku mimo CNC stroj
Polohovani obrobku na méfici stanici
Odstranéni neshodnych obrobkd

Boc¢ni uchopeni obrobku

Orientace obrobku ve sklicidle CNC stroje
Dalsi zdkaznicke funkce

Opce
Opce

Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce

Na vyzadani



Uchopovaci systém

3-celistové chapadlo pro rotacni dilce

Nezéavisla chapadla pro polotovary a obrobky

Vzduchova ofukovaci tryska

Vestavéné bezpecnostni senzory pro rozevreni / sevienf
Rychle nastavitelné celisti chapadel

Celisti na miru

Cidlo na robotu sleduje pokles tlaku vzduchu

Bezpecnost

Monitorovani pracovniho prostoru robota

Zdvojena kontrola bezpecnosti pomoci Fanuc DCS a IR snimace Sick
Dvefe zasobniku materialu s bezpecnostnimi spinaci
Bezpecnostni hrazeni v prostoru mezi CNC strojem a zasobnikem
Automatické otevirani dveri CNC stroje s bezpecnostnim servopohonem

Uzavreny bezpecnostni obvod

Napajeni

El. Napéti

Spickovy odbér

Tlak stlaceného vzduchu

Rozméry

Délka

Sitka

Vyska

Celkova hmotnost

Parametry

v Prameér dilu (min-max)
v Maximalnf vyska dilu
v Maximalni zatizeni zapésti robota
v Maximalni celkové zatizenf otocného zasobniku
v Maximalni stohovaci vyska
Opce Pocet stohovacich stanic (1 prazdna)
v Maximalni zatizeni jedné stanice
Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 10mm
Maximalni pocet dilt pfi vysce dilu 20mm
v Maximalni pocet dilG pri vysce dilu 50mm
v Maximalni pocet dili pfi vysce dilu 70mm
v Maximalni pocet dil(i pfi vysce dilu 85mm
v Maximalni pocet dilt pfi vysce dilu 110mm
Opce Maximéalni pocet dilt pfi vysce dilu 150mm
v
400V
16 A
6 bar
1750 mm
1434 mm
2220 mm

1210 kg / 1220 kg

43 mm - 230 mm

175 mm

20kg/ 35kg

1250 kg
350 mm
12
115kg
385
187
77
55
44
33
22
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TURNSTACKER
BIG 35/70

HALTER LoadAssistant

Model

Tuhé konstrukce

Rotacni zasobnik materialu

Bezpecnostni hrazeni

Premistitelny vysokozdviznym

vozikem (5t),

jerabem

3-bodové samo-stredici kotvy

Fanuc 6-osy robot 35kg/70kg

Ukapova vanicka pro chladici emulzy

Otaceci stanice obrobku pro oboustranné

obrabéni Opce

Indikacni majak Opce

Standardni rozhrani mezi robotem a strojem

HALTER SmartControl

Intuitivni programovani ve 12ti krocich

Dotykova obrazovka 21 palct
Moznost volby jazyka

Zadavani hodnot v mm nebo palcich

Analyza a vizualizace vyuziti stroje

Automatické ukladani vytvorenych programt

Max. pocet pripojitelnych strojd 4

HALTER SmartControl standardni funkce
Funkce obraceni obrobku pro oboustranné
obrabéni

Funkce vykladani v kombinaci s podavacem tyci
Vnitfni a vnéjsi uchopent

Nakladani obrobku do skli¢idla s pfitlakem nebo
bez pritlaku

Nastaveni vzdalenosti ofuku vzduchem

Prace s orientaci vietena CNC stroje

Excentrické nakladani a vykladani

Tlacitko pro nastavenf polohy parkovéni robota

HALTER SmartControl umoziiuje nasledujici volitelné funkce

Vykladani obrobk( na paletu

Vykladani obrobku do externi pevné polohy, napf.

na pasovy dopravnik

Vykladani zbytkového materialu
QOdebrani obrobku z revolverové hlavy
Cisténi obrobku mimo CNC stroj
Polohovani obrobku na méfici stanici
QOdstranéni neshodnych obrobku

Boc¢ni uchopeni obrobku

Orientace obrobku ve sklicidle CNC stroje
Dalsi zdkaznicke funkce

Opce
Opce

Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce

Na vyzadani



Uchopovaci systém

3-celistové chapadlo pro rotacni dilce

Nezéavisla chapadla pro polotovary a obrobky

Vzduchova ofukovaci tryska

Vestavéné bezpecnostni senzory pro rozevreni / sevienf
Rychle nastavitelné celisti chapadel

Celisti na miru

Cidlo na robotu sleduje pokles tlaku vzduchu

Bezpecnost

Monitorovani pracovniho prostoru robota

Zdvojena kontrola bezpecnosti pomoci Fanuc DCS a IR snimace Sick
Dvefe zasobniku materialu s bezpecnostnimi spinaci
Automatické otevirani dveri CNC stroje s bezpecnostnim servopohonem

Uzavreny bezpecnostni obvod

Napajeni

El. Napéti

Spickovy odbér

Tlak stlaceného vzduchu

Rozméry

Délka

Sitka

Vyska

Celkova hmotnost

Parametry
v Prameér dilu (min-max)
v Maximalnf vyska dilu
v Maximalni zatizeni zapésti robota
v Maximalni celkové zatizenf otocného zasobniku
v Maximalni stohovaci vyska
Opce Pocet stohovacich stanic (1 prazdna)
v Maximalni zatizeni jedné stanice
Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 10mm
Maximalni pocet dilt pfi vysce dilu 20mm
v Maximalni pocet dilG pri vysce dilu 50mm
v Maximalni pocet dili pfi vysce dilu 70mm
v Maximalni pocet dil(i pfi vysce dilu 85mm
Opce Maximalni pocet dilt pfi vysce dilu 110mm
v Maximéalni pocet dilt pfi vysce dilu 150mm
Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 225mm
400V
16 A/32A
6 bar
2800 mm
2250 mm
2220 mm
2490 kg / 2800 kg

43 mm - 300 mm
225 mm
35kg/70kg
3000 kg
450 mm

12

250 kg

495
242
99
66
55
44
33
22
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MILLSTACKER
COMPACT 12

K DODANi 0D
ROKU 2020.

OBJEDNAVEJTE
JIZ NYN.

HALTER LoadAssistant

Model

Tuhéd konstrukce

Rotacni zasobnik materialu
Bezpecnostni hrazeni
Premistitelny

3-bodové samo-stredici kotvy

Fanuc 6-osy robot

Ukapova vanicka pro chladici emulzy
Preuchopovaci stanice

Otéaceci stanice obrobku pro oboustranné
obrabéni

Indikacni majak

Standardni rozhrani mezi robotem a strojem

HALTER SmartControl

Intuitivni programovani ve 12ti krocich
Dotykové obrazovka

Moznost volby jazyka

Zadavani hodnot v mm nebo palcich

Analyza a vizualizace vyuziti stroje
Automatické ukladani vytvorenych programt
Max. pocet pripojitelnych strojd

v
v
v
paletovym
vozikem
v
12 kg
v
v

Opce
Opce

v
12 palct
v

IR YR NEN

HALTER SmartControl standardni funkce
Polohovani obrobku do svéraku stroje pomoci soft
tlacitek

Funkce obraceni obrobku pro oboustranné
obrabént

Prehmatnuti obrobku pro presné polohovani
Vnitfni a vnéjsi uchopeni

Nastaveni vzdalenosti ofuku vzduchem

Préace s orientaci vietena CNC stroje
Excentrické nakladani a vykladani

Tlacitko pro nastavenf polohy parkovéni robota

<

SR SE SR SR SRR

HALTER SmartControl umoziiuje nasledujici volitelné funkce

Vykladani obrobkl na paletu

Vykladani obrobku do externi pevné polohy, napf.
na pasovy dopravnik

Vykladani zbytkového materialu

Cisténi obrobku mimo CNC stroj

Polohovani obrobku na méfici stanici

Odstranéni neshodnych obrobkd

Bocni uchopeni obrobku

Dalsi zakaznické funkce

Opce

Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce

Na vyzadani



Uchopovaci systém

2-celistové chapadlo pro prizmatické dilce

Nezavisla chapadla pro polotovary a obrobky
Vzduchova ofukovaci tryska

Vestavéné bezpecnostni senzory pro rozevreni / sevienf
Rychle nastavitelné celisti chapadel

Celisti na miru

Cidlo na robotu sleduje pokles tlaku vzduchu

Bezpecnost

Monitorovani pracovniho prostoru robota

Zdvojena kontrola bezpecnosti pomoci Fanuc DCS a IR snimace Sick
Dvefe zasobniku materialu s bezpecnostnimi spinaci
Bezpecnostni hrazeni v prostoru mezi CNC strojem a zasobnikem
Automatické otevirani dveri CNC stroje s bezpecnostnim servopohonem

Uzavreny bezpecnostni obvod

Napajeni

El. Napéti

Spickovy odbér

Tlak stlaceného vzduchu

Rozméry

Délka

Sitka

Vyska

Celkova hmotnost

Parametry
v Minimalni rozméry dilu (D x S)
v Maximalni rozméry ¢tvercového dilu (D x §)
v Maximalni rozméry obdélnikového dilu (D x 5)
v Maximalni vyska dilu
v Maximalni zatizeni zapésti robota
Opce Maximalni celkové zatizeni otoc¢ného zasobniku
v Maximalnf stohovaci vyska
Pocet stohovacich stanic (1 prazdna)
Maximalni zatizeni jedné stanice
v Maximalni pocet dilti pri vysce dilu 10mm
v Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 20mm
v Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 50mm
v Maximalni pocet dilt pri vysce dilu 70mm
Opce Maximéalni pocet dilt pfi vysce dilu 85mm
v Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 110mm
Maximalni pocet dilt pfi vysce dilu 150mm
400V
16 A
6 bar
1250 mm
1250 mm
2220 mm
950 kg

25 mmx 25 mm
125 mm x 125 mm
50 mm x 200 mm
175 mm
12 kg
775kg
350 mm
12
70 kg
385
187
77
55
44
33
22
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MILLSTACKER
PREMIUM 20/35

.8 0

HALTER LoadAssistant

Model

Tuhé konstrukce

Rotacni zasobnik materialu
Bezpecnostni hrazeni
Premistitelny

3-bodové samo-stredici kotvy

Fanuc 6-osy robot

Ukapova vanicka pro chladici emulzy
Preuchopovaci stanice

Otaceci stanice obrobku pro oboustranné
obrabéni

Indikacni majak

Standardni rozhrani mezi robotem a strojem

HALTER SmartControl

Intuitivni programovani ve 12ti krocich
Dotykové obrazovka

Moznost volby jazyka

Zadavani hodnot v mm nebo palcich

Analyza a vizualizace vyuziti stroje
Automatické ukladani vytvorenych programt

Max. pocet pripojitelnych strojd

v
v
v
paletovym
vozikem
v
20 kg / 35kg
v
v

Opce
Opce

v
15 palct
v

IR YR NEN

HALTER SmartControl standardni funkce
Polohovani obrobku do svéraku stroje pomoci soft
tlacitek

Funkce obraceni obrobku pro oboustranné
obrabént

Prehmatnuti obrobku pro presné polohovani
Vnitfni a vnéjsi uchopeni

Nastaveni vzdalenosti ofuku vzduchem

Préace s orientaci vietena CNC stroje
Excentrické nakladani a vykladani

Tlacitko pro nastavenf polohy parkovéni robota

<

SR SE SR SR SRR

HALTER SmartControl umoziiuje nasledujici volitelné funkce

Vykladani obrobkl na paletu

Vykladani obrobku do externi pevné polohy, napf.
na pasovy dopravnik

Vykladani zbytkového materialu

Cisténi obrobku mimo CNC stroj

Polohovani obrobku na méfici stanici

Odstranéni neshodnych obrobkd

Bocni uchopeni obrobku

Dalsi zakaznické funkce

Opce

Opce
Opce
Opce
Opce
Opce
Opce

Na vyzadani



Uchopovaci systém

2-celistové chapadlo pro prizmatické dilce

Nezavisla chapadla pro polotovary a obrobky
Vzduchova ofukovaci tryska

Vestavéné bezpecnostni senzory pro rozevreni / sevienf
Rychle nastavitelné celisti chapadel

Celisti na miru

Cidlo na robotu sleduje pokles tlaku vzduchu

Bezpecnost

Monitorovani pracovniho prostoru robota

Zdvojena kontrola bezpecnosti pomoci Fanuc DCS a IR snimace Sick
Dvefe zasobniku materialu s bezpecnostnimi spinaci
Bezpecnostni hrazeni v prostoru mezi CNC strojem a zasobnikem
Automatické otevirani dveri CNC stroje s bezpecnostnim servopohonem

Uzavreny bezpecnostni obvod

Napajeni

El. Napéti

Spickovy odbér

Tlak stlaceného vzduchu

Rozméry

Délka

Sitka

Vyska

Celkova hmotnost

Parametry

v Minimalni rozméry dilu (D x S)
v Maximalni rozméry ¢tvercového dilu (D x §)
v Maximalni rozméry obdélnikového dilu (D x 5)
v Maximalni vyska dilu
v Maximalni zatizeni zapésti robota
Opce Maximalni celkové zatizeni otoc¢ného zasobniku
v Maximalnf stohovaci vyska
Pocet stohovacich stanic (1 prazdna)
Maximalni zatizeni jedné stanice
v Maximalni pocet dilti pri vysce dilu 10mm
v Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 20mm
v Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 50mm
v Maximalni pocet dilt pri vysce dilu 70mm
Opce Maximéalni pocet dilt pfi vysce dilu 85mm
v Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 110mm
Maximalni pocet dilt pfi vysce dilu 150mm
400V
16 A
6 bar
1750 mm
1434 mm
2220 mm

1210 kg / 1220 kg

40 mm x 40 mm
180 mm x 180 mm
80 mm x 300 mm
175 mm
20kg/ 35kg
1250 kg
350 mm
12
115 kg
385
187
77
55
44
33
22
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MILLSTACKER
BIG 35/70

.8
. L

HALTER LoadAssistant

Model

Tuhé konstrukce

Rotacni zasobnik materialu
Bezpecnostni hrazeni
Premistitelny

3-bodové samo-stredici kotvy

Fanuc 6-osy robot

Ukapova vanicka pro chladici emulzy
Preuchopovaci stanice

Otéaceci stanice obrobku pro oboustranné
obrabéni

Indikac¢ni majak

Standardni rozhrani mezi robotem a strojem

HALTER SmartControl

Intuitivni programovani ve 12ti krocich
Dotykova obrazovka

Moznost volby jazyka

Zadavani hodnot v mm nebo palcich

Analyza a vizualizace vyuZiti stroje

Automatické ukladani vytvorenych programt

Max. pocet pripojitelnych strojd

vysokozdviznym
vozikem (5t),

jerabem

35kg / 70 kg

Option
Option

21 palct

HALTER SmartControl standardni funkce
Polohovani obrobku do svéraku stroje pomoci soft
tlacitek

Funkce obraceni obrobku pro oboustranné
obrabént

Prehmatnuti obrobku pro presné polohovani
Vnitfni a vnéjsi uchopeni

Nastaveni vzdalenosti ofuku vzduchem

Préace s orientaci vietena CNC stroje

Excentrické nakladani a vykladani

Tlacitko pro nastavenf polohy parkovéni robota

HALTER SmartControl umoziiuje nasledujici volitelné funkce

Vykladani obrobkd na paletu Opce
Vykladani obrobku do externi pevné polohy, napf.

na pasovy dopravnik Opce
Vykladani zbytkového materialu Opce
Cisténi obrobku mimo CNC stroj Opce
Polohovani obrobku na méfici stanici Opce
Odstranéni neshodnych obrobkd Opce
Bocni uchopeni obrobku Opce

Dalsi zakaznické funkce Na vyzadani



Uchopovaci systém

2-celistové chapadlo pro prizmatické dilce

Nezavisla chapadla pro polotovary a obrobky
Vzduchova ofukovaci tryska

Vestavéné bezpecnostni senzory pro rozevreni / sevienf
Rychle nastavitelné celisti chapadel

Celisti na miru

Cidlo na robotu sleduje pokles tlaku vzduchu

Bezpecnost

Monitorovani pracovniho prostoru robota

Zdvojena kontrola bezpecnosti pomoci Fanuc DCS a IR snimace Sick
Dvefe zasobniku materialu s bezpecnostnimi spinaci
Automatické otevirani dveri CNC stroje s bezpecnostnim servopohonem

Uzavreny bezpecnostni obvod

Napajeni

El. Napéti

Spickovy odbér

Tlak stlaceného vzduchu

Rozméry

Délka

Sitka

Vyska

Celkova hmotnost

Parametry
v Minimalni rozméry dilu (D x S)
v Maximalni rozméry ¢tvercového dilu (D x §)
v Maximalni rozméry obdélnikového dilu (D x 5)
v Maximalni vyska dilu
v Maximalni zatizeni zapésti robota
Opce Maximalni celkové zatizeni otoc¢ného zasobniku
v Maximalnf stohovaci vyska
Pocet stohovacich stanic (1 prazdna)
Maximalni zatizeni jedné stanice
v Maximalni pocet dilti pri vysce dilu 10mm
v Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 20mm
v Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 50mm
Opce Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 70mm
v Maximéalni pocet dilt pfi vysce dilu 85mm
Maximalni pocet dilti pfi vysce dilu 110mm
Maximalni pocet dilt pfi vysce dilu 150mm
400V Maximalnf pocet dilt pri vysce dilu 225mm
16 A/32A
6 bar
2800 mm
2250 mm
2220 mm
2490 kg / 2800 kg

40 mm x 40 mm
250 mm x 250 mm
100 mm x 400 mm

225 mm
35kg /70 kg
3000 kg
450 mm
12
250kg
495
242
99
66
55
44
33
22
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